Statement of Relevancy 



DE-OS 2 326 244 concerns a system for preparing, weighing and transferring a 
sample Comprising gripping devices and a dosage device. According to figure 1 . the 
several gripping devices 2, 3, 4, 5 and the dosage device 6 and their driving motors 
and driving mechanisms are mounted on a plate 1 on top of a case. The system 
comprises a gripping device 2 for gripping beaker 9, a gripping device 3 for 
transferring the beaker 9 to a scale (also shown in figure 4 and 5), a first swiveling 
gripping device 4 (also shown in figure 6), a further swiveling gripping device 5, the dosage 
device 6 (also shown in figure 7 and 2). The system also comprises a rotating table 7 (also 
shown in figure 3) on which the beaker 9 can be placed. The rotating plate 7 is common paint 
of operation far gripping devices 2, 3,4 and 5 mid for dosage,device 6. 
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Anlage zur Vorbereltuncr, V7Mcrung und Weiterleitung einer Probe 

Die Erfindung betrifft eine Anlage zur Vorbereitung, Wagung und 
Weiterleitung einer Probe rnit Greif ervorricfrtungen und einero ' 
Dosierer, die einen geme ins ante n Ooerationspunkfc fur ihre Be- 
wegungen besitzen. 

Die Kontrolle von Kernbrennstoffen - sei es aus wirtschaftlichen 
Grunden Oder urn ihren MiBbrauch za nicht friedlichen Zwecken zu 
verhindern - erfordert die Entwicklung von bedienungsfrei, zu- 
verlSssig, verf Slschungssicher und ausreichend genau arbeifcenden 
Analysenautomaten zur Bestimmung von Uran- und Plutonium-Konzen- 
trationen in waBrigen LSsungen. Als ein besonders erfolgversprechen 
des Verfahren bietet sich hierftir die RSntgenf luoreszenzspektrpme- 
trie an. Sie wird durch anwesende Fremdelemente kaum gestort, 
1st vom chemischen Zustand des zu bestimmenden Elementes v/eit- 
gehend unabhangig und kann automatisiert vrerden. 
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Bei der Automatisierung . bzw . automatischen Probenvorbereitung 
ist aber besonders darauf zu achten, daB die erreichbare MeB- 
genauigkeit" durch die Art der Probenvorbereitung moglichst 
wenig beeintrachtigt wird, die Anlage Eichproben selbstandig 
herstellen und mess en kann, die Analysenrate nur durch die reine 
MeBzeit bestimmt wird , als Kon zentrationsbereich der Uran- und 
Plutoniumbestimmungen O, 05-250 mg/ml vorgegeben und der Raumbe- 
darf der Anlage durch die Abmessungen einer serlenmaSigen Box 
begrenzt werden kann- 

Aus der angestrebten, vom MeBverfahren her gegebenen maximalen 
Genauigkeit ergibt sich, daB mit einem inneren Standard - beson- 
ders geeignet ist Thorium - gearbeitet werden muB. Urn einerseits 
die Impulsraten , besonders bei der Bestimmung von Plutonium, 
iiicht unnotig zu.erniedrigen,. urn moglichst lineare Eichkurven zu 
erreichen und um andererseits wegen der oft hohen Gamma -Aktivitat 
der Proben mit moglichst wenig Probelosung auszukonmien, muB der 
MeBb echerguer s c hni 1 1 optimal gehalten und in unendliph dicker 
Schicht gemessen werden. Da der Konzentrationsbereich fiir Mes- 
sungen guter Genauigkeit zwischen den Grenzen 0 f 05 bis 15 mg/ml 
liegt, ist die Originalprobe gegebenenf alls bis zu 50-fach zu ver 
dilnnen* Zur exakten Ermittlung der quanti tativen Zusammensetzung 
der MeBprobe aus Originalprobe , Standardlftsung und Vexdiinnungs- 
mitfcel muB zwischen alien Vermischungsvorgangen gewogen werden. 
Querkontamiriationen lassen sich fast ausschlieBlich nur vermeiden 
indem an geeigne.ten Stellen der Probenvorbereitung alls mit den 
Malyselosungen in Kontakt kommende Gefafie gegen saubere, neue 
Einwegteile ausgetauscht werden* * 

Die Aufgabe der Erfindung besteht nunmehr darin r unter Beachtung 
der o.g, Anforderungen an die Automatisierung solcher Messungen, 
eine Anlage. zu bieten, mit der ein Becher aus einem Bechermagazin 
entnommen, der Becher mit der Probe versehen und vorbereitet r die 
Probe mit Becher gewogen und in einen MeBbecher oder in einen Ab-~ 
f allbehalter . einge fiillt werden kann. 
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Die" Losung dieser Aufgaben ist erf indungsgemafi gekennzeichnet 
durch einen Bechergreifer , mit dem ein Becher aus einem Becher- 
magazin entnehmbar und auf einen Drehteller stellbar ist, der 
der* gemeinsarae Operationspunkt ist, durch einen Waagengreifer, 
mit dem der Becher ohne Verkippung zu und von einer Waage vom 
oder zum Drehteller fiihrbar ist, durch mindestens einen Schwenk- 
greif er, mit dem der Becher ausgieB- und/oder abstellbar ist 
und durch eine den Dosierer bildende Halterung ftir Dosierzu- 
fiihrungen, die iiber den Becher auf den Drehteller einstellbar 
sind. In bevorzugter Weise sind der Bechergreifer, der Waagengrei 
fer, der: Schwenkgreif er und die Halterung ftir die Dosierzuf iih- 
rungen auf einer gemeinsamen Platte urn den Drehteller her urn be- 
festigt. Dabei kann der Bechergreifer die Becher auf einer Kreis- 
bahn senkrecht zur. Platte vom Bechermagazin zum Drehteller und 
der Waagengreif er- die Becher ohne Verkippung ebeaf alls in einer 
Kreisbahn senkrecht zur Platte' bewegen. 

in einer Aus fiihrungs form der erf indungsgemaBen Anlage kann je~ 
weils ein Schwenkgreif er mit und ohne Verkippung auf jeweils 
einer Seite des Drehtellers angeordnet sein, wobei der eine 
Schwerikgreifer in einer ersten Ebene parallel zur Plattenober- 
flache um eine Drehachse schwenkbar , in Richtung der Drehachse 
heb- und senkbar und um eine im Schwenkgreif er liegende Achse, 
die in der ersten Ebene liegt, kippbar sein. Der weitere Schwenk- 
greif er ist dann in einer weiteren, der ersten Ebene paralleled 
oder deckenden Ebene schwenkbar/ 

Der Drehteller kann in einer bevdrzugten Weiterfuhrung der Er- 
findung in einer Ausnehmung der Platte ge lager t und von einer 
Antriebseinrichtung in Wechseldrehung versetzbar sein. 

Eine weitere Aus fiihrungs form der Erfindung kann vorsehen, daB 
die Halterung des Dosierers aus einem Diisenstock besteht, in dem 
die Austrittsenden der Dosierzuf (ihrung befestigt sind und der 
mittels eines GestSnges in einer Kreisbahn senkrecht zur Platte 
libf^r den Drehteller bev/eabar ist. 
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. 2326244 

Die Erfindung wird im folgenden anhand der Figuren 1. bis 8 
mittels eines . Ausfiihrungsbeispiels naher erlautert. 

Die Figur 1 zeigt eine ■ Ubersicht liber die Anlage. 
Figur 2 zeigt einen Becher , 
Figur 3 die Mischvorrich tung, 

Figur 4 und 5 in Seiten- and Aufsicht den Waagengreif er , 
Figur 6 den Schwenkgreif er und . 
Figur 7 und 8 den Dosierer. 

Zur Messung der Probe ist es erf orderlich, daB zu einer definier- 
ten Menge der Originalprobe eine. bekannte. Menge Thorium , Uran f 
Plutonium, Strontium oder Yttriumals innerer Standard zugesetzt 
und mit der L5s,ung homogen vermischt wird. Nach jedem Zusatz einer 
Losung wird eine Waging durchgefuhrt . Der in die Box eingebrachten 
Probe wird an einer nicht naher dargestellten Stelle mit einer 
Einmalpipette eine Teilprobe entnommen. Diese wird in den vorhe'r 
gewogenen MLschbecher, der aus einem ebenfalls nicht naher darge- 
stellten Magazin stammt , gegeben . Die ' Restprobe gelangt wieder in 
ein nicht nSher dargestelltes Lager. Mit den erf indungsgemS fie n 
Greifersystemen 2, 3 wird der Becher auf einen Drehteller und 
eine elektronische Waage gestellt, deren Schaltgewichte mit einem 
elektrischen Stellantrieb aufgelegt werden. Nach der Wagung wird 
die Teilprobe mit einer bos ierung eine bestimmte Menge einer ge- 
eichten Losung des inneren Standards zugesetzt und erneut gewogen . 
Weitere Reagenzien oder verdiinnte Salpeter saure kflnnen in gleicher 
Weise mit dem erf indungsgemaBen Dosierer 6 zugewogen werden. in 
entsprechender Art stellt die Anlage aufgrund vorgegebener Pro- 
gramir.e Eichproben selbstandig her. Nach Vermischen der Losung 
wird mit einer neuen Pipette eine Mefiprobe in einen hier nicht 
nSher dargestellten MeBbecher tibertragen. 
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In Figur 1 1st eine schematische' ttbersieht iiber die erfindungs- 
gemaBe.Anlage dargestellt. Auf einer Platte 1 , die die Deckplatte 
eines GehSuses ist/ welches die Antriebsmotbren und Antriebsmecha- 
nismen (nicht nSher dargestellt) fur* die einzelnen Systeme enthalt, 
sind der Bechergreifer 2, der Waagengreifer 3 (siehe Figur 4 und 
5) der erste Schwenk greifer 4 (siehe Figur 6) , der weitere Schwenk 
greifer 5, der Dosierer 6 (siehe Figur 7 und 8) und der Drehteller 
7 (siehe Figur 3) , deir in einer Ausnehmung 8 in dear Platte 1 steht, 
angeordnet. Auf diesen Drehteller 7 sind die Becher 9 aufstellbar, 
Er bildet den gemeinsamen Opera tionspunkt fiir die Greifer systeme 
2, 3> 4 und 5 sowie .fiir den Dosierer 6 . An deni GehSuse mit der 
Platte 1 sind weiterhin Druckluftzufiihrungen 10 angeschlossen so- 
wie elektrische Kabel 11 fiir. die Antriebsroechanismen . 

Der Bechergreifer 2 entniinitit aus eihem nicht naher dargestellten 
Bechermagazin Becher 9, die in deiti Bechermagazin mit ihrer Off- 
nung nach unten eingestellt sind» Die Greifer bzw. die Zangen 

12 des Greifer systems 2, welche an einer Halterung 13 befestigt 
sind, kfinnen iiber den pneumatischen Druckzylinder 14 aiif- und zu- 
bewegt werden. Der pneumatische Zylinder 14 wird iiber die Druck- 
leitung 15 mittels Druckluft beauf schlagt . Der Rahmen 13 1st iiber 
das Doppelgestange 16 an einer Drehachse 17 befestigt , die an 
den BlHcken 18 gelagert und an der Plattenoberf lache 1 befestigt 
ist. Die Drehachse 17 und mit ihr die Stangen 16 sowie die Fassung 

13 - kfinnen iiber das an der Drehachse 17 befestigt e Zahnrad 19 von 
einem Motor unter der Plattenoberf ISche 1 angetrieben werden. 

Der Becher 9 beschreibt dabei eine Kreisbahn, welche senkrecht zur 
OberflSche der Platte 1 und deren Endpunkt auf dera Drehteller 
7 liegt. Dabei steht danri der Boden des Bechers 9 auf der Ober- 
fl&che des Drehtellers 7 auf und seine Of fhung weist nach oben. 

Mit dem Waagengreifer 3 , welcher noch im folgenden naher beschrie- 
ben wird, kann der Becher 9 in der Stellung auf den Drehteller 7 
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erfafit werden und ebenfalls in einer Kreisbahn, welche senk- 
recht zur Plattenoberf lache 1 liegt ohne Verkippung, d.h. die 
Offhung bleibt iminer oben r auf eine nicht naher dargestellte Waage 
gestellt bzw. von der Waage wiederum auf den Drehteller 7 ge- 
stellt werden. 

Mit dem einen Sehwenkgreifer 4. kann der Becher 9 vom Drehteller 7 
in einer Kreisbahn, deren Kreisebene parallel zur Oberf lache der 
Platte 1 liegt, nach auBen geschwenkt und liber einem nicht naher; 
dargestellten MeBbecher ausgekippt werden. Die H3he des Schwenk- 
greifers 4 kann parallel zu einer Drehachse (der Schwenkgreifer 
wird im folgenden noch nahdr beschrieben) in der H5he senkrecht 
zur Zeichenebene vers tellt und er selbst um eine Achse, welche 
in der Kreisebene parallel zur Plattenoberf lache 1 liegt, gekippt 
werden o 

Der Schwenkgreifer 5, der in seinem Aufbau etwa dem Schwenkgrei- 
fer 4 entspricht, kann ebenfalls den Becher 9 von dem Drehteller 

- • * 

7 abnehmen und in einer Ebene, welche ebenfalls parallel zur 
Plattenoberf lache 1 liegt, neb-en das GehSuse bzw . die Platte 1 
wegschenken und dort in einen nicht nSher dargestellten Abfall- 
behalter freigeben. Der Schwenkgreifer 5 besteht in einfacher 
Weise aus den beiden Greifarmen 20, welche an einem Rahmen 21 
befestigt sind, an dem auch wiederum ein pneumatisch wirkender 
Cylinder 22 die Of fnungsbewegungen der Greifarme 20 betatigt. Der 
pneumatische Zy Under 2 2 wird liber die Druckleitung 23 mit Druck- 
luft beaufschlagt . Das Greif ersy s tern 5 selbst ist an einer 
Drehachse 24 an der Plattenoberf lache 1 befestigt und kann mittels 
eines unter der Plattenoberf lache 1 angebrachten Motors mit 
Stellantrieb (nicht naher darges tellt) in die Kreisbewegungen 
versetzt werden. Der Schwenkgreifer 5 liegt in bevorzugter Weise 
dem Schwenkgreifer 4,,gegenuber, wobei zwischen den beiden Schwenk- 
greifern 4 und 5 -der Waagengreifer 3 angeordnet 1st. Dem Waagen- 
greifer 3 diametral in Bezug auf den Drehteller 7, gegeniiber ist 
der Becher greif er 2 angeordnet. 
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Zwischen dem Schv/enkgreifer 5' und dein Becher greifer 2 liegt 
der bosierer 6. Dieser Dosierer 6 ist ebenfalls im folgenden 
noch niiher beschrieben. Er kann mittels eines Antriebsmechanis- 
mus-und einer Hebebewegung iiber den Drehteller 7 in Position • - / 
gebr.acht wcrden,. so da/3 Dosierzufiihrungeri 25 , die in dem Diisen- 
stock 102 enden iiber dem Becher auf dem Drehteller "7 in Position 
stehen. " . . 

In der Figur 2 ist ein Schnitt durch den Becher 9 dargestellto 
Der Becher besitzt einen Boden 27, an dem und an dessen Innen- 
wandung 28 eine einzelne Rippe 29 befestigt ist. Der Becher 
selbst kann aus Kunststoff bestehen. Die Rippe 29 dient zur 
Verbesserung der homogenen Vermischung der Fliissigkeit (nicht 
naher dargestellt) , die in den Becher 9 eingefiillt ist -und durch' 
die TCechseldrehbevregung des Drehtellers 7 nach Figur 1 verraischt 
Xirirde Es konnen aber auch in arideren Ausfuhrungs f ormen mehrere 
Rippcn 29 innerhalb des Bechers 9 angebracht v/erden. 

In der Figur 3 ist. der Drehteller 7 fiber der Ausnehmung 8 in der 
Platte 1 im Schnitt zu sehen . Er ist an einer Achse 3Q befestigt, 
vzelche in' einer Lagerbuchse 31 gefiihrt ist, die mittels dem An- 
druckring 32 an der Unterseite der Platte 1 befestigt ist. Am 
freien Ende der Achse 30 ist ein Reibrad 33 befestigt, an dessen 
Auflcnumfang ein Gummiring 34 anliegt, Auf diesen Guimniring wirkt 
das Reibrad 3 5, welches an der Achse 36 des Motors 37 angeordnet 
1st. Der Motor 37 ist .fiber den Winkel 38 ebenfalls an. der Unter- 
seite der Platte 1 befestigt. Der Motor 3 7 ist ein Synchronmotor 
ohne Getriebe, der in Wechseldrehungen zu versetzen ist. 

Die Achse 30 bzw. der Drehteller 7 kann von dem Reibrad 35- des 
Motors 37 mittels eines StoBels 39 entkuppelt werden, wobei dieser 
StoBel in einer StoBelf ilhrung 40 am Boden 41 des GehSuses fiir die 
Platte 1 gefiihrt ist. Am unteren Ende -des StoBels 39 ist eine . 
Gabel 4 2 und eine Rolle 43 mit Achse 44 befestigt. Die Rolle 43 
kann iiber die Oberseite 45 der Kurvenplatte 110 laufen/ wenn diese 
iiber dem StoGcl 4 6 am Kleinpneumatikzy Under 47 hin und her bewegt 
wird. Der Kleinr^neuinatikzy Under 47 ist selbst iiber den Fiihrungs- 
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und Befestigungsteil 48 am .Boden 41 angeordnet. Wahrend ' den 
Hin- und Herbewegungen der Kurvenplatte HO bewegt sich der 
StoBel 3 9 hoch und runter. in einer Ausnehmung 4 9 innerhalb der 
StoBel fiihrung 40. Die Stoflelspitze wirkt dabei auf das mibrad 
33 und hebt den Drehteller 7 hoch bzw. setzt den Guinniiring .34 
wieder auf das Reibrad 35 auf. 

Um die Ausnehmung 8 und tun den Drehteller 7 herum 1st ein Distanz- 
ring 50 angeordnet , auf dem cS/n Fiihrungsring; 51 sitzt« pieser 
Fiihrungsring 51 dient dazu, den Boden 27 des Bechers 9 zu haltern, 
insbesondere dann, wenn.der Drehteller 7 in Wechseldrehbewegungen 
versetzt v/ird« • 

In den Figuren 4 und 5 ist eine Aufsicht und eine Seitenansicht 
des Waagengreifers 3 dargeste lit. Eine einfachere Ausfithrungsf orm 
diesesWaagengreifers 3 1st der Bechergreifer 2, wie er bei der 
Beschreibung der Figur 1 bercits erlautert wurde. Der Waagengrei- 
-fer 3 besteht im v/esentlichen aus den beiden Greiferklauen 52, 
welche iiher die Ftihrungsgabeln 53 und die Lagergabeln 54 am Rahmen 
55 von rechteckiger Form gehaltert sind. Die Greiferklauen 52 
haltern einen" Becher 9 «. Sie konnen auseinandergefiihrt werden 
durch den Mitnehmer 56, der liber eine Kolbenstange 57 im Pneumatik- 
zylinder 5 8 gehaltert ist. Dieser Pneumatikzvlinder 5 8 ist tiber 
Druckluftzufiihrungen 59 mit Druckluft oder dergleichen beaufschlag 
bar und bewegt die Kolbenstange 57 und damit auch .den Mitnehmer 56 
in Richtung Becher 9 bei Druckbeauf schlagung, so daB bei dieser 
Druckbeaufschlagung der Becher 9 freigegeben werden kann . ' 

Der Rahmen 55 ist auf jeder Langsseite mit je zwei Gelenken 60 ver- 
buhden, die im gleichen Abstand voneinander stehen und an denen 
jeweils eine FQhrungsstange 61 (siehe auch Figur 5) drehbar ge- 
lagert ist, Diese Ftfhrungsstangen 61 verlaufen parallel zueinan- 
der und sind an Gegen gelenken 62 eben falls drehbar gelagert , wobei 
diese wiederum im gleichen Abstand voneinander stehen. Die Fuhrungs 
stangen 61 so.v;ie die gedachten " Verbindungsgeraden 67 zwischen den 
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Lagem 60 und 62 bilden ein Parallelogramm. Die Gelenkkopfe 6 2 
sind an den^ Drehachsen 63 und 64 befestigt, welche wiederum in 
den Lagerblodcen 65'gelagert sind. Diese Lagerblocke 65 selbst 
stehen wiederum auf der Platte 1. Der Antrieb der Bewegung fiir 
den Rahmen 55 und mit ihm den Becher 9 erfolgt iiber die Achse 6 4 
bzw. ein daran angeschlossenes Zahnrad 66 w welches von der Unter- 
seite durch ein nicht naher dargestelltes Gegenzahnrad angetrie- 
ben wird. Dieses Gegenzahnrad ist wiederum mit einem Motor ver- 
bunden/ der an der Unterseite der Platte 1 steht. Die Bewegung 
des Bechers 9 erfolgt ohne Verkippung, da die Fiihrungsstangen 63 
bei der Kreisbewegung senkrecht zur Plattenober f lache 1 mit den 
Verbindungslinien von den Gelenken GO und 62 immer ein Parallelo- 
gramm bilden. 

In Figur 5 ist die Seitenansicht des Waagengreifers 3 nochmals zu 
sehen. Der Becher 9 hangt im Rahmen 55 und kann iiber einen Winkel 
von ca. 135° von der link en zur rechten Stellung gefiihrt werden 
bzw, umgekehrt. Die gedach ten Verbindungslinien 67 verlaufen bei 
dieser Bewegung stets parallel zueinander. Unter der Platte 1 ist 
schematisch das Gegenzahnrad 68 dargestellt, welches das Zahnrad 
66 an der Achse 64 antreibt. 

In Figur 6 ist der eine Schwenkgreif er 4 dargestellt, dem in ein- 
facher Ausfiihrungsf orm der Schwenkgreif er 5 nach Figur 1 ent- 
spricht. Zwischen den beiden Greif erklauen 69 1st der Becher 9 
gehaltert. Beide Greif erklauen 69 sind iiber einen Bolzen 70 und 
eine Ausnehmung 71 miteinander verbunderi und sind iiber die Lage- 
rungen 72 am Rahmen 7 3 befestigt. Der Rahmen 73 weist ebenfalls 
eine Halterung 74 fiir einen Kleinpneumatikzylinder 75 auf und ist 
selbst iiber die beiden parallel zueinander verlaufenden Stangen 
1 06 mit dern Gelenkkopf 76 verbunden. Am vorderen Ende des Klein- 
pneumatikzylinder s 7 5 ragt der Mitnehmer 77. heraus, der iiber die 
Pneumatikdruckzuleitung 78 vorbewegt werden kann. Die Zuriickbe- 
wegung erfolgt iiber eine nicht naher dargestellte Riicks tellf eder . 
(Dies gilt auch fiir alle Ubrigen Pneumatikzylinder der iibrigen 
Teile der Anlage) . Der Mitnehmer 77 wirkt iiber .eine Ausnehmung 111 
auf einen Teil 79 eines der Grei f erklauen 69. 

4 0 9851/0422 
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Der Gelenkkopf 76 ist mit der Gelenkgabel 80 gekoppelt und zv/ar 
iiber die Drehachse 81. Diese D.rehachse weist an ihrem einen Ende 
ein Zahnrad 82 auf , welches . iiber. ein nicht naher dargestelltes 
Gegenzahnrad oder Zahnstange angetrieben wexde'n kann. Die Dreh- 
achse 81 ist derart angeordnet, daB sie durch den Eecher 9 hin- 
durchzielt. Bei Drehungen um diese Drehachse 81 wird demnach der 
Schwenkgreifer 4 um sie gekippt, so daB im Becher 9 enthaltene 
Fliissigkeit oder Materialien ausgekippt werden kSnnen. 

Der Geleiikkopf 76 und mit ihm die Gelenkgabel 80 sov/ie der An- 
trieb 82 sind an einer vertikalen Achse 83 mit einem unter der 
Platte 1 angeordneten Antrieb drehbar befestigt. Die Drehbev/e- 
gungen der vertikalen Achse 83 bev/irken, daB der Schwenkgreifer 
4 in einem Kreis, dessen Kreisebene parallel zur Obefflache. der 
Platte 1" nach Figur 1. liegt, um einen Ninkel von ca . 135° ge- 
schwenkt werden kann. 

In Figur 7 und Figur 8 sind eine Seitenansicht und sine Aufsicht 
des Dosierers 6 dargestellt. Auf einer Platte 84 mit einer Tropf- 
rinne 85 ist ein Trichter 86 angeordnet, iiber dem die Brxicke 87 
des Dosierers 6 im Ruhezus tand zum Stehen kommt. Der Trichter 86 
dient dazu, etv/aige Tropfen und Vorspiilvolumen von Fliissigkei ten 
aus den. in Figur 8 dargestellten Dosierzuf lihrungen 88 aufzufangen 
und abzufiihren. In der darger. tellten Lage ist jedoch die Briicke 37 
in iiirer zweiten moglichen Endstellung iiber dem Becher 9, der auf 
dem nicht dargestellten Drehteller 7 steht, gezeichnet. Die Briicke 
87 besteht aus einem Rahmen von rechteckiger bzw„ quadratischer 
Form, der an der gekrOpften Fiihrungss tange 89 iiber den Gelenkkopf 
90 und den Gelenkkopf 91 an der Bodenplatte 84 drehbar befestigt / 
ist- Damit die Briicke 87 iimner in horizpntaler Lage verbleibt, ist 
sie weiterhin iiber zwei parallel zueinander verlaufende Fuhrungs- 
stangen 92, 'die an den Gelenken 93, 94 befestigt sind, gehaltert. 
Die Fiihrungsstangen 92, sowie die gedachte Verbindungslinie zwi- 
schen der Drehachse 95 des Gelenkkopf s 90 und der Drehachse 96 des 
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Gelenkkopfs 91 bilden mit den' gedachten Verbindungslinien zu 
den Drehachsen 97 der Gelenkkopfe 93 und 94 ein Parallelogramm. 
Der Gelenkkopf 91 1st iiber LagerblOcke 98 und 99 an. der Boden- 
platte 84 gehaltert. 

In der Aufsicht nach Figur 8 ist die Offnung 100 des Trichters 86 
zu sehen. Die Briicke 87 weist eine Ausnehmung 101 auf r in der der 
Diisenstock 102 befestigt ist f der wiederum einzelne Bohrungen 103 
enthalt. In diese Bohrungen 103 sind die Dosierzufiihrungen bzw* 
die Enden der Dosierzuf iihrungen 88 eingefiigt. Die Austrittsof f- 
nungen weisen in Richtung der oberen Offnung des Bechers 9 bzw* 
in Rich tun g der Offnung 1 0O des Trichters 86 in der zweiten End- 
stellung der Briicke 87. - • 

Zwischen den beiden Lagerblocken 98 und 99 ist eine Achse 1 04 be- 
festigt, an deren einem Ende d6r Gelenkkopf 91 fiir die gekropfte 
Fiihrungsstange 8 9 gehaltert ist, Ein Zahnrad 105 an der Drehachse 
104 wird von einem nicht naher dargestellten Gegen zahnrad von 
einem Motor, welcher wiederum unter der Platte 1 liegt, ange- 
trieben. 
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GESELLS CHAFT FUR Karlsruhe, den 29. Marz 1973 

KERNFQRS CHUNG MBH - PLA 73/17 Ga/Bz. 

M- 

Paten t anspriiche : 

©Anlage zur Vorbereitung, W&gung und Weiterleitung einer Probe 
mit Greif ervorrichtungen und einem Dosierer, die einen gemein- 
samen Operationspunkt flir ihre Bewegungen besitzen, gekenn- 
. zeichhet durch einen Bechergreifer (2) , mit dem ^in Becher (9) 
aus einem Bechermagazin entnehmbar und auf einem Drehteller (7) 
stellbar ist, der der gemeinsame Operationspunkt ist, durch 
einen Waagengreifer ( 3 )# dem der Becher (9) ohne Verkippung 

zu und von einer Waage vom Oder zum Drehteller (7) fiihrbar ist, 
durch mindestens einen Schwenk greif er (4 und/oder 5) , mit dem 
der Becher (9) ausgieB- und/oder abstellbar ist und durch eine 
den Dosierer (6) bildende Halterung (87) ftir Dosierzuftihrungen 
(88) , die ilber den Becher (9) auf dem Drehteller (7) einstell- 
bar sind . 

2. Anlage nach Anspruch 1, dadurch gekeniizeichnet , daB jeweils ein 
Schwenk greif er (4 Oder 5) mit und ohnie Verkippung auf jev/eils 
einer Seite des Drehtellers (7) angeordnet ist. 



3. Anlage nach Anspruch 1 und 2, dadurch gekennzeichnet , daB der 
Bechergreifer (2) , der Waagengreifer (3) , der Schwenkgrei fer (4 
bzw. 5) und die Halterung (87) fiir die Dosierzufiihrungen (88) 
auf einer gemeinsamen Platte (1) urn den Drehteller (7) herum 
befestigt sind* 

4. Anlage nach Anspruch 1 Oder einem der folgenden, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Bechergreifer (2) die Becher (9) auf 
einer Kreisbahn senkrecht zur Platte (1) vom Bechermagazin zum 
Drehteller (7) bewegt- 

5. Anlage nach Anspruch 1 oder einem der folgenden, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Waagengreifer (3) die Becher (9) .-ohne* Ver 
kippung in einer Kreisbahn senkrecht zur Platte (1) bev;egt . 
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6. Anlage nach Anspruch 1 oder einem der folgenden, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der eine Schwenkgreifer (4) in einer ersten 
Ebene parallel zur Plattenoberf lache (1) uiti eine Drehachse (83) 
schwenkbar, in Richtung der Drehachse <83) heb- und senkbar und 
um eine Schwenkachse (81 ) , die in" der ersten Ebene liegt, kipp- 
bar 1st* 

7. Anlage nach Anspruch 1 oder einem der folgenden, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der weitere Schwenk greifer (5) in einer weiteren, 
der ersten Ebene parallelen oder deckenden Ebene schwenkbar 
1st. 

8. Anlage nach Anspruch 1 oder einem der folgenden, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Bewegungen der Zangen (12, 26, 52 und 69) 
der einzelnen Greifer (2, 5 r 3 und 4) pneumatisch steuerbar 
sind . 

9. Anlage nach Anspruch 1 oder einem der folgenden, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Bewegungen der Greifer (2, 3, 4 und 5) 
und des Dosierers (6) iiber Stangen (16, 61 , 106, 73, 89 und 92) 
und Zahnradmechanismen (17/ 1 8 , 19 und 64 , 65, 66 , 68 und 83 , 
82, 81 und 98, 99, 104, 105) erfolgen- 

10. Anlage nach Anspruch 1 oder einem der folgenden, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Drehteller (7) in einer Ausnehmung (8) 
der Platte (1) gelagert und von einer Antriebseinrich tung (30, 
33, 34, 35, 36, 37) in Wechseldrehungen versetzbar ist. 

11. Anlage nach Anspruch 1 oder einem der folgenden, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Halterung (87) des Dosierers (6) aus einer 
Briicke (87) besteht, in derein Dusenstock (102) gelagert ist, 
in dem die Aus trittsenden der Dosierzufuhrungen (88) befestigt 
sind und die mittels eines GestSnges (89 r 92) in einer Kreis- 
bahn senkrecht zur Platte (1) iiber dem Drehteller (7) bewegbar 
ist. 
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Anlage nach Anspruch 1 Oder einem der folgenden, dadurch ge- 
kennzeichnet , daB im Innenraum des Bechers (9) mindestens ein: 
Rippe (29) angeordnet 1st. 
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Fig. 2 
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